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Resumé : L’entreprise MX concoit des chargeurs frontaux pour un usage agricole. Le
pilotage des chargeurs est actuellement réalisé a partir du poste conducteur (dans le tracteur
par le biais d’'une commande filaire). Un faisceau de céable, du tracteur a I’extrémité du
chargeur, véhicule les sighaux de commande et I'alimentation. Ce faisceau doit supporter
des courants importants, de 3 a 5 amperes, selon les puissances des électro-vannes, de 20 a
60 W. L’alimentation est de 12V. Chaque signal commande utilise un fil dédié, supportant le
12 V, destiné a commander I'électro-vanne. Les caractéristiques de fonctionnement : -
Un chargeur dispose au maximum de 3 électrovannes de 60W et d’1 électrovanne de 15W -
Dans le pire des cas, 2 électrovannes de 60W sont commutées en méme temps - La
section des cables utilisées est bien de 1,5mm?2 et étant donné que le chargeur dispose d’un
fil de masse commun de 1,5mmz2, il n’y a pas de probleme pour faire passer la puissance
nécessaire sur le +12V. La section des cables a fait 'objet d’'un dimensionnement précis il
n'y a pas longtemps Afin de réduire le nombre de fils du faisceau, il semble intéressant de
proposer une solution qui multiplexerait les différents signaux. Plusieurs solutions sont
envisageables : multiplexage de type CAN, courant porteur sur DC. A travers ce projet, les
objectifs sont d’aider MX a trouver une solution qui réponde aux criteres : - Réduction
du nombre de fils nécessaires au pilotage des électro-vannes - Solution fiable et testée
dans d’autres environnements - Solution évolutive.



